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IR155-4210

Podstawowe dane

e dostosowane do systemow 12V i 24V

e automatyczny auto-test urzadzenia

e ciggty pomiar rezystanciji izolacji od
0...10MQ
— Czas uzyskania pierwszego pomiaru
rezystancji izolacji <2s po zatgczeniu
zasilania (SST)
— czas odpowiedzi <10s dla pomiaru
rezystanciji izolacji metodg AMP

e automatyczne dostosowanie si¢ do
pojemnosci doziemnych sieci (<1pF)

e detekcja zwar¢ doziemnych i przerw
W uziemieniu

e monitorowanie rezystancji izolacji
w sieciach izolowanych ACiDC
0...1000V

e wykrywanie spadkéw napigcia ponizej
500V

e zabezpieczone wyjscia dla:
— wykrywania doziemienia (wyjscie po
stronie wysokiej)
— wartosé pomiarowa (PWM 5...95%)
& status (f = 10...50Hz) po stronie
wysokiej (wyjscie Mys)

e powtoka ochronna (SL1301ECO-FLZ)

e zgodne z UL 2231.

UWAGA

Przestrzegaj Srodkow
A ostroznosci. Obstuguj

‘ tylko na zabezpieczonym
‘“ stanowisku pracy.

Urzadzenie monitoruje
WYSOKIE NAPIECIE.
Uwazaj na WYSOKIE
NAPIECIE w poblizu
urzadzenia

www.promac.com.pl

IR155-4210

Przekaznik kontroli izolacji (IMD) dla nieuziemionych stacji fadowania DC
(sieci IT) dla pojazdéw elektrycznych

Opis urzadzenia

Przekaznik kontroli izolacji IR155-4210 przeznaczony jest do monitorowania rezystancji
izolacji pomiedzy izolowanymi i aktywnymi przewodami wysokiego napiecia uktadu napedu
elektrycznego / tadowarki (U, = DC 0...1000 V) oraz uziemieniem (uziemienie »KI.31).
Opatentowana technologia pozwala na bardzo doktadny pomiar rezystancji izolacji po
stronie DC oraz AC. Dzigki zastosowaniu urzgdzenia wszystkie wystepujgce w uktadzie
doziemienia bedg sygnalizowane nawet przy duzych zaktdceniach systemu, ktére mogg by¢
spowodowane procesami sterowania silnikiem / fadowarka.

Z uwagi na mate rozmiary, a takze zoptymalizowane metody pomiarowe przekaznik kontroli
izolacji z powodzeniem moze by¢ stosowany w kazdego typu fadowarce samochodowej.
Urzadzenie spetnia wszystkie wymagania motoryzacyjne oraz srodowiskowe.

Komunikaty o nieprawidtowosciach (doziemieniu, btedach potgczenia lub uszkodzeniu
urzadzenia) zostang przekazane za pomocg zintegrowanego, galwanicznie izolowanego
interfejsu (high-side driver). Interfejs sktada sie z wyjscia stanu (OKys) oraz wyjscia
pomiarowego (Mys). Wyjscie pomiarowe sygnalizuje obecng warto$¢ rezystancii izolacji.
Ponadto istnieje mozliwo$¢ rozréznienia réznych komunikatéw o btedach i stanie
urzadzenia.

Dziatanie

Przekaznik kontroli izolacji IR155-4210 generuje impulsowe napigcie pomiarowe, ktore
naktadane jest na sie¢ IT poprzez zaciski L+/L- i E/KE. Aktualna wartos¢ rezystancji
izolacji dostepna jest jako sygnat PWM na zaciskach Mys. Potgczenie miedzy zaciskami
E/KE a uziemieniem (»KI.31) jest stale monitorowane. Dlatego konieczne jest zainstalowanie
dwdch oddzielnych przewoddw od zaciskow E oraz KE.

W momencie wiaczenia zasilania przekaznik rozpoczyna pomiar rezystancji izolacji przy
pomocy metody SST (Speed Start Measuring). W ciagu dwdch sekund urzadzenie szacuje
pierwszg warto$¢ rezystancji izolacji. W kolejnej fazie rozpoczyna sie pomiar za pomoca
metody AMP (Adaptive Measuring Pulse).

Pomiar AMP zapewnia pierwszg warto$¢ rezystancji izolacji po 10 sekundach od zatgczenia
zasilenia. Urzadzenia pozwala na sygnalizacje wszelkich btedéw w potgczeniach lub usterek.

Normy i standardy

IEC 61557-8 2007-01 * Urzadzenie przeszto testy w branzy

IEC 61010-1 2010-06 samochodowej w potgczeniu z wieloma
i} i wymaganiami klientéw zgodnie z norma

IEC 60664-1 2004-04 ISO16750-X.

IEC 61326-2-4 2010-05 Aby spetni¢ norme IEC61557-8 nalezy

IS0 6469-3 2001-11 dotaczy¢ diody LED, a takze przycisk

IS0 23273-3 2006-11 testowy.

IS0 16750-1 2006-08 Urzadzenie nie posiada ochrony przed

1SO 16750-2 2010-03 przepigciami,  dlatego  konieczne

jest  zastosowanie dodatkowego

150 16750-4 2010-04 zabezpieczenia centralnego.
el acc. 72/245/EWG/EEC 2009/19/EG/EC
DIN EN 60068-2-38 Z/AD:2010
DIN EN 60068-2-30 Db:2006
DIN EN 60068-2-14 Nb:2010
DIN EN 60068-2-64 Fh:2009
DIN EN 60068-2-27 Ea:2010
UL2231-1 2002
UL2231-2 2002
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Schematy potaczen

HV system DC 0...1000 V (-420x only)
HV system DC 0...800 V (-4210 only)
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1- Ziacze XLA+ 3- Ziacze XK1A

Pin1+2 L+  Napigcie linii Pin 1 KL 31 Uziemienie
2- 7iacze XLA-

Pin1+2 L-  Napiecie linii Pin2KI. 15  Napigcie zasilania

Pin 3 KI. 31 Uziemienie podwozia

Pin 4 KI. 31 Uziemienie podwozia (osobna linia)
Pin 5 Mys Dane wyjsciowe, PWM (high side)
Pin 6 n.c.

Pin 7 n.c.

Pin 8 OKys  WyjScie stanu (high side)
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Uwagi dotyczace produktéw korncowych
wykorzystujacych IR155-4210 wg UL 2231

Produkt koficowy wykorzystujacy funkcje testu recznego powinien
byé oznaczony: ,Test przed kazdym uzyciem”. Nalezy dotgczyé
instrukcje dotyczgce przeprowadzania testu (czy IMI dziata zgodnie
ze specyfikacjg? Np. czas odpowiedzi < 10s) i interpretacji wynikdw.
Instrukcje te majg na celu stwierdzenie, ze urzadzenie, ktdre daje
niedopuszczalny wynik testu, nie moze by¢ uzywane.

Przyktad:

urzadzenie musi odpowiedzie¢ w ciggu maks. 10s, jesli rezystancja
izolacji monitorowanego systemu spada ponizej zaprogramowanej
wartosci odpowiedzi IMI. Mozna to zrealizowac poprzez wigczenie
rezystora testowego (Ran / 2) do systemu (migdzy przewodami
HV a masg) i jednoczesny pomiar czasu odpowiedzi. System nie
bedzie uzywany w przypadku niepowodzenia testu. Po tescie nalezy
usunac rezystor testowy.

Dane techniczne

Napiecie zasilania Us DC10...36V
Nominalne napiecie zasilania DC12/24V
Zakres napiecia 10...36V
Maksymalny prad roboczy I 150mA
Maksymalny prad I 2A
6A/ 2ms prad rozruchowy

Pobdr mocy P <2W
Napiecie Uy (L+/L-) ACO...800V (wartos¢ szczytowa)
0...560V r.m.s. (10Hz...1kHz)

DCO...1000V

UL2231 DCO...800V

Separacja ochronna (wzmocniona izolacja) pomiedzy
(|_+, |_-) - (Kl. 31, KI. 15, E, KE, MH5, OKHS)

Napiecie testowe AC3500V / Tmin
Ochrona przed stanem nieustalonym < 4o0v
Wykrywanie spadku napiecia 0...500V ustawienia domysIne: OV (nieaktywne)
Pojemnosci doziemne C, < 1yF

Imniejszony zakres pomiarowy oraz zwiekszony czasu pomiaru co Ce > 1pF
(np. maks. 1 MQ @ 3pF, t,, = 165 kiedy zmieniany od Ry TMQ do R,,/2)

Napiecie pomiarowe Uy +40V
Prad pomiarowy Iy przy Ry =0 +33pA
Impedancja Z; przy 50Hz >1.2M0Q
Rezystancja wewnetrzna R; >1.2M0Q
Zakres pomiaru 0...10MQ
Metoda pomiarowa Bender AMP

Niepewno$¢ wzgledna SST (< 2s)
Niepewno$¢ wzgledna AMP

good > 2 * Ry bad < 0.5 * Ry,
0...85kQ » +20k0
100kQ.... 10MQ » £15%
Niepewnos¢ wzgledna Wyjscie - M (czestotliwosci bazowe) +5%
przy kazdej czestotliwosci (10Hz; 20Hz; 30Hz; 40Hz; 50Hz)

Niepewnos¢ wzgledna przy wykrywaniu spadku napiecia
Up =100V » £10 %; przy U, =300V » +5 %
Histereza odpowiedzi (AMP) 25%
Warto$¢ odpowiedzi R, 100...200kQ
» wyzsza tolerangja przy Ry, <85kQ (domysinie 100kQ)
(zas odpowiedzi t,, (OKys; SST) tan < 25 (zazwyczaj < 1s przy U, > 100V)
(zas odpowiedzi t,, (OKys; AMP) tan < 10s
(zas wytaczenia t,p, (OKys; AMP) tap <265

IR155-4210

Dane techniczne cd.

Btad wzgledny (AMP) 100kQ » = 15%
100kQ. .. 1.2MQ » £ 15% do = 7%
1.2MQ» = 7%
1.2MQ...T0MQ » £7% do +15%
10MQ » +15%
A
+15%
+7%
0 >
7%
-15%
100kQ 1.2MQ 10MQ
Btad absolutny (AMP) 0...85kQ » +20k0
+1.5MQ LL
+84kQ
+20kQ
+15kQ
0 {—
158
-84kQ
-1.5MQ LI\
0kQ 85kQ100kQ 1.2MQ 10MQ
Wyjscie pomiarowe (M)

Mys przetacza sie na Us — 2V (4210)
[niezbedny zewnetrzny rezystor —2.2k0] 0 Hz » Hi> zwarcie do
Up + (KI. 15); Low > IMD wytaczone lub zwarcie do KI. 31

10 Hz » Stan normalny
Pomiar izolacji AMP po 10s od zataczenia zasilania
PWM aktywne 5...95 %

20 Hz » Spadek napiecia

Pomiar izolacji AMP po 10s od zataczenia zasilania;

PWM aktywne 5...95 %

Wykrywanie spadku napiecia 0...500V (konfigurowalne)

30 Hz » Start szybkiego pomiaru (SST)
Pomiar izolagji (estymacja good/bad)
rozpoczyna sie od razu po zataczeniu zasilania;
(zas odpowiedzi <2s

PWM5...10 % (good) i 90...95 % (bad)

40 Hz » Btad IMD (btad urzadzenia)

Wykryty btad urzadzenia;
PWM47.5...52.5%

50 Hz » Zwarcie doziemne

Wykryte zwarcie przy potaczeniu z ziemig (KI. 31)
PWM47.5...52.5 %

Wyjécie stanu (0Kys)

Dugos¢ autotestu 10's (tylko przy wiaczonym zasilaniu) ~ OKys przetacza sig na Us -2V
[niezbedny zewnetrzny rezystor —2.2kQ]
Btad wzgledny (SST) ,Good Value” > 2 * R, ,Bad-Value” < 0.5 * Ry, High » Brak doziemienia; Re > warto$¢ odpowiedzi
Low » Rezystancja izolaji < wykryta wartos¢ odpowiedzi;
No Insulation fault T 5__> Btad IMD, zwarcie doziemne
(e /K Wykryty spadek napiecia lub lub urzadzenie wytaczone
! (wymagany rezystor obnizajacy)
Insulation fault
(low) < i i J(S__’
50kQ Wa“‘;%éo‘;gp"‘”iedﬂ = 200kQ 10MQ

WWww.promac.com.pl PRO-MAC 49



IR155-4210

Dane techniczne cd.

Zasada dziatania sterownika PWM

- Stan“Normalny”i“Wykrycie spadku napiecia” (10 Hz; 20 Hz)
Cykl pracy 5 % = > 50 MQ (o)
(ykl pracy 50 % = 1200 kQ
Cykl pracy 95 % =0 kQ
— 90%x 1200kQ _
R e 5, -~ 1200k0

dcmeas = zmierzony cykl pracy (5%. ..95%)
(Mus 5 Mus)V

Grey — invalid

Unigh

..95%

,Working range PWM*
5%.

» PWM/%
5 95 100

Zasada dziatania sterownika PWM
- Stan“SST” (30 Hz)

Cykl pracy »  5...10 % (“good”)
90...95 % (“bad”)

(Mhs ; Ms)/V

4 Grey — invalid

Unigh
kel
3 kel
8 @
5 » PWM/%
5 10 90 95 100

Zasada dziatania sterownika PWM
- Stan“btad urzadzenia” i “KI.31 zwarcie” (40 Hz; 50 Hz)

Cykl pracy » 47.5...52.5 %

Ifyza

Styki zaciskane

PRO-MACH £V

Samtec Mini Mate Housing, IPD1-08-5-K
(KI. 31B, KI.15, KE, E, Mys, M(s, OKys
Molex Mini Fit Jr. Housing, 39-01-2025, (L+, L-)

Samtec Mini Mate Gold, CC79R2024-01-L, AWG 20...24

Molex Mini Fit Jr. Gold, 39-00-0089, AWG 16

Tryb pracy / montaz praca ciagta / dowolna pozycja
Zakres temperatur -40...+105°C
Spadek napiecia <2m
Ochrona przeciwpozarowa zgodnie z UL94 Vo
Ochrona ESD

Wytadowania kontaktowe - bezposrednio do zaciskéw <10kV
Wytadowania kontaktowe - posrednio do Srodowiska <25kV

Montaz

Montaz Srubowy: metalowe $ruby M4 z podktadka. Torx T20 z maksymalnym momen-
tem dokrecania 4 Nm. Ponadto moment dokrecania do PCB w punktach montazowych

maksymalnie 10 Nm.

Zestaw przylaczeniowy nie jest zawarty w dostawie, ale mozna zaméwic go
oddzielnie jako akcesorium. Maksymalna érednica punktéw montazowych 10 mm.

Przed zamontowaniem urzadzenia, nalezy zapewnic odpowiednig izolacje pomiedzy
urzadzeniem a pojazdem lub punktem mocowania (min. 11,4 mm do innych czedci).
Jezeli urzadzenie jest zamontowane na powierzchni metalowej lub przewodzacej to

powierzchnia ta musi posiadac potencjat ziemi (KI.31; masa pojazdu)
maks. 1% dtugosci lub szerokosci PCB
lakier grubowarstwowy

Ugiecie
Powtoka
Waga

Warianty urzadzenia

529+2¢g

Parametry | Wartosc Wykrywanie Wyjscie Typ
alarmowa R;, | spadku napigcia | pomiarowe

Ustawienia 100 kQ 0V (wylaczone) | high-side IR155-4210

fabryczne

Ustawienia 100...200 kQ 0..500V high-side IR155-4210

dla klienta*

* Ustawienia nalezy podac przy skfadaniu zaméwienia

Akcesoria

(M ; ML?)N _ Numer katalogowy
4 Grey — invalid
Ungn Zestaw mocujacy B91068500
5 Zestaw przytaczeniowy 891068502
§ E Wymiary w mm
o pwwiee  Wymiary PCB (D x S x W) 140 mm x 60 mm x 15 mm
0 475 525 100
Prad obciazenia I, 80 mA ®
(zas wiaczania » do 90 % Vot maks. 125 ps 60
Czas wytaczenia » do 10 % Vot maks. 175 ps -9
Szybkos$¢ narastania » 10....30 % Vo, maks. 6 V/ps
Szybkos¢ opadania » 70....40 % Vot maks. 8 /s
Timing 3204 (odwrotny do 3203)
VOUT
90% — e
t e connector is Tmm 2 4. mm copper circumferential on the rear
I (lel dV/dt f E:\ger than :heé}ggd\r;ensions 2 ;i?ie and gimm on tr:e Vro:ﬂ Iside(h
O
dV/dton
10% N P
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	iso165C
	Monitoring izolacji (IMD) dla nieuziemionych napędów DC (sieci IT)
w pojazdach elektrycznych

	IR155-4203/IR155-4204
	Monitoring izolacji (IMD) dla nieuziemionych 
napędów DC (sieci IT) w pojazdach elektrycznych

	Skrzynka rozdzielcza pojazdu hybrydowego
	Skrzynka rozdzielcza pojazdu hybrydowego 
z wbudowaną kontrolą izolacji (IR155-3204) dla nieuziemionych 
napędów DC (sieci IT) w pojazdach eklektycznych

	isoEV425 / isoEV425HC
z przystawką AGH420
	Przekaźnik kontroli stanu izolacji 
	dla nieuziemionych sieci DC (sieci IT)

	RCMB42…EC
	Kontrola prądów różnicowych AC/DC 

	RCMB101
	Moduł do pomiaru prądu różnicowego AC/DC

	RCMB103
	Moduł do pomiaru prądu różnicowego AC/DC

	RCMB121...
	Sensor do kontroli prądu różnicowego AC/DC
	Do bezpiecznego ładowania pojazdów elektrycznych zgodnie z IEC 62752 dla IC-CPD
i IEC 60364-7-722 dla ładowarek naściennych

	CC611 EV
	Kontroler ładowania dla stacji ładowania pojazdów elektrycznych

	CC612
	Kontroler ładowania dla stacji ładowania pojazdów elektrycznych
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